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O Futuro Esta Aqui,
Robo6 Colaborativo com I.A.

e Motor de I.A Nativo
e Braco Robdtico
e Sistema de Visao

Tudo em um so robo.




Portwell

INdustrial Automation

\
ROBO COLABORATIVO COM | A: N

TM5S
S

Acelerando Tarefas e Otimizando a Producao.

TM5S

bin picking 3D
pick & place

Capacidade de carga: 5 kg N Al CO BOT

23,9 kg




ROBO COLABORATIVO COM LA

TM5S

Peso
Capacidade Maxima de Carga

Alcance

J1,32, 34,35, J6

J3

J1,32,33

34,35

J6

Velocidade Maxima
Repetibilidade
Grau de Liberdade

Caixa de Controle

Conexdo de Ferramenta

Fonte de Alimentag&o 1/O
Classificacao IP

Consumo de Energia Tipico
Temperatura de Operagdo
Limpeza

Fonte de Alimentagdo

Interface 1/O
Comunicagado

Ambiente de Programacao

Certificagdo

Funcao de IA

Aplicacao

Precisao de Posicionamento
Camera no Brago (Integrada)

Camera Externa (Opcional)

Portwell

Industrial Automation

239 kg
5kg
946 mm

+/- 360°
+/-158°
210%s
225%s
450%s
45m/s

+/- 0,03 mm

6 juntas rotativas

Entrada Digital: 16 / Saida Digital: 16

Entrada Analdgica: 2 / Saida Analdgica: 2

Entrada Digital: 3/ Saida Digital: 3

DO_0 (DO-0/Al) / DO_1 (DO-1/RS485) / DO_2 (DO-2/RS485+)

24V 2.0A para caixa de controle; 24V 1.5A para ferramenta

IP54 (Brago Robdtico); IP54 (Caixa de Controle)

240 watts

0-50°C

Classe ISO 3

100-240 VAC, 50-60 Hz

3xCOM-1x HDMI -3 x LAN - 4 x USB2.0 - 2 x USB3.0
RS-232/RS-422/RS-485, Ethernet, Modbus TCP/RTU (mestre & escravo)
PROFINET (opcional), EtherNet/IP (opcional)

TMflow (flowchart based), TMscript (script based), TMcraft (developer based)

TOV certificated 1SO 13849-1, 1SO 10218-1, ISO/TS 15066 - SGS certificated UL1740, CAN/CSA Z424-14 (R2019) - CE,
NSF/ANSI 169 (opcional), SEMI S2 (opcional)

Classificacao, Detecg¢do de Objetos, Segmentacgao, Detecgcdo de Anomalias, OCR com IA
Posicionamento, Leitura de Codigos 1D/2D, OCR, Detecgao de Defeitos, Medi¢ao, Montagem
Posicionamento 2D: 0,1 mm (1)

Camera com foco automatico e resolugao de 5M, distancia de detecgdo de 100 mm ~ oo

Suporte a no maximo 2x cameras GigE de 2D ou 1x camera 3D GigE (2)
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ROBO COLABORATIVO COM | A: N

TM7S
S

Acelerando Tarefas e Otimizando a Producao.

TM7S

bin picking 3D
pick & place

Capacidade de carga: 7kg N Al CO BOT

22,9 kg




Portwell

Industrial Automation

ROBO COLABORATIVO COM LA

TM7S

Peso 22,9 kg
Capacidade Maxima de Carga 7 kg
Alcance 758 mm
J1,32, 34,35, J6 +/- 360°

J3 +/-152°
J1,32,33 210%s

34,35 225%s

J6 450°%s
Velocidade Maxima 45m/s
Repetibilidade +/- 0,03 mm
Grau de Liberdade 6 juntas rotativas

) Entrada Digital: 16 / Saida Digital: 16
Caixa de Controle
Entrada Analdgica: 2 / Saida Analdgica: 2
Entrada Digital: 3/ Saida Digital: 3

DO_0 (DO-0/Al) / DO_1 (DO-1/RS485) / DO_2 (DO-2/RS485+)

Conexdo de Ferramenta

Fonte de Alimentag&o I/O 24V 2.0A para caixa de controle; 24V 1.5A para ferramenta
Classificacao IP IP54 (Brago Robdtico); IP54 (Caixa de Controle)
Consumo de Energia Tipico 240 watts

Temperatura de Operagdo 0-50°C

Limpeza Classe ISO 3

Fonte de Alimentagdo 100240 VAC, 5060 Hz

Interface 1/O 3xCOM-1x HDMI -3 x LAN - 4 x USB2.0 - 2 x USB3.0

RS-232/RS-422/RS-485, Ethernet, Modbus TCP/RTU (mestre & escravo)
Comunicagado
PROFINET (opcional), EtherNet/IP (opcional)

Ambiente de Programacao TMflow (flowchart based), TMscript (script based), TMcraft (developer based)

TUV certificated I1SO 13849-1, ISO 10218-1, ISO/TS 15066 - SGS certificated UL1740, CAN/CSA Z424-14 (R2019) - CE,

Coplicoese NSF/ANSI 169 (opcional), SEMI S2 (opcional)

Funcao de IA Classificacao, Detecg¢do de Objetos, Segmentacgao, Detecgcdo de Anomalias, OCR com IA
Aplicacao Posicionamento, Leitura de Codigos 1D/2D, OCR, Detecgao de Defeitos, Medi¢ao, Montagem
Precisdo de Posicionamento Posicionamento 2D: 0,1 mm (1)

Camera no Brago (Integrada) Camera com foco automatico e resolugao de 5M, distancia de detecgdo de 100 mm ~ oo

Camera Externa (Opcional) Suporte a no maximo 2x cameras GigE de 2D ou 1x camera 3D GigE (2)
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ROBO COLABORATIVO COM | A: N

TMI2S
S

Otimizando Aplicacdes Industriais de Médio Porte.

T™I12S

Capacidade de carga: 12 kg N Al CO BOT

33,3 kg




ROBO COLABORATIVO COM LA

TMI2S

Peso
Capacidade Maxima de Carga

Alcance

J1,32,34, 35,36
J3

71,32

J3

J4

J5

J6

Velocidade Maxima
Repetibilidade
Grau de Liberdade

Caixa de Controle

Conexdo de Ferramenta

Fonte de Alimentag3o I/O
Classificagao IP

Consumo de Energia Tipico
Temperatura de Operacao
Limpeza

Fonte de Alimentagdo

Interface 1/O
Comunicagado

Ambiente de Programacao

Certificagao

Funcao de IA

Aplicacao

Precisdo de Posicionamento
Camera no Brago (Integrada)

Camera Externa (Opcional)

Portwell

Industrial Automation

33,3 kg
12 kg
1300 mm

+/- 360°
+/-162°

130%s

210%s
225%
225%s
450%s
45m/s

+/- 0,03 mm

6 juntas rotativas

Entrada Digital: 16 / Saida Digital: 16

Entrada Analdgica: 2 / Saida Analdgica: 2

Entrada Digital: 3/ Saida Digital: 3

DO_0 (DO-0/Al) / DO_1 (DO-1/RS485) / DO_2 (DO-2/RS485+)

24V 2.0A para caixa de controle; 24V 1.5A para ferramenta

IP54 (Brago Robotico); IP54 (Caixa de Controle)

400 watts

0-50°C

Classe I1SO 3

100-240 VAC, 50-60 Hz

2xCOM -1 x HDMI -3 x LAN -2 x USB2.0 - 4 x USB3.0
RS-232/RS-422/RS-485, Ethernet, Modbus TCP/RTU (mestre & escravo)
PROFINET (opcional), EtherNet/IP (opcional)

TMflow (flowchart based), TMscript (script based), TMcraft (developer based)

TUV certificated ISO 13849-1, ISO 10218-1, ISO/TS 15066 - SGS certificated UL1740, CAN/CSA Z424-14 (R2019) - CE,
NSF/ANSI 169 (opcional), SEMI S2 (opcional)

Classificacao, Detecgdo de Objetos, Segmentagao, Detecgao de Anomalias, OCR com IA
Posicionamento, Leitura de Cédigos 1D/2D, OCR, Deteccao de Defeitos, Medicao, Montagem
Posicionamento 2D: 0,1 mm (1)

Camera com foco automatico e resolugao de 5M, distancia de detecgdo de 100 mm ~ o

Suporte a no maximo 2x cameras GigE de 2D ou 1x camera 3D GigE (2)
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ROBO COLABORATIVO COM | A: N

TM14S
S

Otimizando Aplicacdes Industriais de Médio Porte.

TM14S

Capacidade de carga: 14 kg N Al CO BOT

33 kg




ROBO COLABORATIVO COM LA

TMI14S

Peso
Capacidade Maxima de Carga

Alcance

J1,32,34, 35,36
J3

71,32

J3

J4

J5

J6

Velocidade Maxima
Repetibilidade
Grau de Liberdade

Caixa de Controle

Conexdo de Ferramenta

Fonte de Alimentag3o I/O
Classificagao IP

Consumo de Energia Tipico
Temperatura de Operacao
Limpeza

Fonte de Alimentagdo

Interface 1/O
Comunicagado

Ambiente de Programacao

Certificagao

Funcao de IA

Aplicacao

Precisdo de Posicionamento
Camera no Brago (Integrada)

Camera Externa (Opcional)

Portwell

Industrial Automation

33 kg
14 kg
1100 mm

+/- 360°
+/-159°

130%s

210%s
225%
225%s
450%s
45m/s

+/- 0,03 mm

6 juntas rotativas

Entrada Digital: 16 / Saida Digital: 16

Entrada Analdgica: 2 / Saida Analdgica: 2

Entrada Digital: 3/ Saida Digital: 3

DO_0 (DO-0/Al) / DO_1 (DO-1/RS485) / DO_2 (DO-2/RS485+)

24V 2.0A para caixa de controle; 24V 1.5A para ferramenta

IP54 (Brago Robotico); IP54 (Caixa de Controle)

600 watts

0-50°C

Classe I1SO 3

100-240 VAC, 50-60 Hz

2xCOM -1 x HDMI -3 x LAN -2 x USB2.0 - 4 x USB3.0
RS-232/RS-422/RS-485, Ethernet, Modbus TCP/RTU (mestre & escravo)
PROFINET (opcional), EtherNet/IP (opcional)

TMflow (flowchart based), TMscript (script based), TMcraft (developer based)

TUV certificated ISO 13849-1, ISO 10218-1, ISO/TS 15066 - SGS certificated UL1740, CAN/CSA Z424-14 (R2019) - CE,
NSF/ANSI 169 (opcional), SEMI S2 (opcional)

Classificacao, Detecgdo de Objetos, Segmentagao, Detecgao de Anomalias, OCR com IA
Posicionamento, Leitura de Cédigos 1D/2D, OCR, Deteccao de Defeitos, Medicao, Montagem
Posicionamento 2D: 0,1 mm (1)

Camera com foco automatico e resolugao de 5M, distancia de detecgdo de 100 mm ~ oo

Suporte a no maximo 2x cameras GigE de 2D ou 1x camera 3D GigE (2)




ROBO COLABORATIVO COM LA

TM25S
I

Portwell

INdustrial Automation

Transformando Tarefas com Alta Velocidade e Cargas Pesadas

pick-and-place

Sensor de Forca e Torque integrado

Capacidade de carga: 25 kg N Al CO BOT

81,6 kg




ROBO COLABORATIVO COM LA

TM25S

Portwell

INdustrial Automation

S
Peso 81,6 kg
Capacidade Maxima de Carga 25 kg
Alcance 1902 mm
Intervalos das Juntas

J31,32,34,35,36 +/- 360°
33 +/-166°
Velocidade

J1,32 100%s

33 130%s

J4 195%s

J5 210%s

J6 225%s
Velocidade Maxima 52 m/s
Repetibilidade +/- 0,05 mm

Grau de Liberdade
1/o

Caixa de Controle

Conexdo de Ferramenta

Fonte de Alimentagéo I/O
Classificacdo IP

Consumo de Energia Tipico
Temperatura de Operacao
Limpeza

Fonte de Alimentagdo

Interface 1/O

Comunicagado

Ambiente de Programacao
Certificagao

IA & Visdo Robética

6 juntas rotativas

Entrada Digital: 16 / Saida Digital: 16

Entrada Analdgica: 2 / Saida Analdgica: 2

Entrada Digital: 3/ Saida Digital: 3

DO_0 (DO-0/Al) / DO_1 (DO-1/RS485) / DO_2 (DO-2/RS485+)

24V 2.0A para caixa de controle; 24V 1.5A para ferramenta

IP54 (Brago Robdtico)

400 watts

0-50°C

Classe ISO 3

200-240 VAC, 50-60 Hz

2xCOM -1 x HDMI -3 x LAN -2 x USB2.0 - 4 x USB3.0
RS-232/RS-422/RS-485, Ethernet, Modbus TCP/RTU (mestre & escravo)
PROFINET (opcional), EtherNet/IP (opcional)

TMflow (flowchart based), TMscript (script based), TMcraft (developer based)

TUV certificated ISO 13849-1, ISO 10218-1, ISO/TS 15066 - SGS certificated UL1740, CAN/CSA Z424-14 (R2019) - CE,
NSF/ANSI 169 (opcional), SEMI S2 (opcional)

Funcao de IA

Aplicacao

Precisdo de Posicionamento
Camera no Brago (Integrada)

Camera Externa (Opcional)

Classificacao, Detecgdo de Objetos, Segmentagao, Detecgao de Anomalias, OCR com IA
Posicionamento, Leitura de Cédigos 1D/2D, OCR, Deteccao de Defeitos, Medicao, Montagem
Posicionamento 2D: 0,1 mm (1)

Camera com foco automatico e resolugao de 5M, distancia de detec¢do de 100 mm ~ o

Suporte a no maximo 2x cameras GigE de 2D ou 1x camera 3D GigE (2)
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ROBO COLABORATIVO COM | A: N

TM30S
I

Aplicacoes de Servico Pesado

TM30S

Sensor de Forga e Torque integrado

Capacidade de carga: 30 kg -M Al CO BOT

80,6 kg




ROBO COLABORATIVO COM LA

TM30S

Portwell

INdustrial Automation

Peso 80,6 kg
Capacidade Maxima de Carga 30 kg
Alcance 1702 mm
Intervalos das Juntas

J31,32,34,35,36 +/- 360°
33 +/-170°
Velocidade

J1,32 100%s

33 130%s

J4 195%s

J5 210%s

J6 225%s
Velocidade Maxima 52 m/s
Repetibilidade +/- 0,05 mm

Grau de Liberdade
1/o

Caixa de Controle

Conexdo de Ferramenta

Fonte de Alimentagéo I/O
Classificacdo IP

Consumo de Energia Tipico
Temperatura de Operacao
Limpeza

Fonte de Alimentagdo

Interface 1/O

Comunicagado

Ambiente de Programacao
Certificagao

IA & Visdo Robética

6 juntas rotativas

Entrada Digital: 16 / Saida Digital: 16

Entrada Analdgica: 2 / Saida Analdgica: 2

Entrada Digital: 3/ Saida Digital: 3

DO_0 (DO-0/Al) / DO_1 (DO-1/RS485) / DO_2 (DO-2/RS485+)
24V 2.0A para caixa de controle; 24V 1.5A para ferramenta
IP54 (Brago Robdtico)

600 watts

0-50°C

Classe ISO 3

200-240 VAC, 50-60 Hz

2xCOM -1 x HDMI -3 x LAN -2 x USB2.0 - 4 x USB3.0
RS-232/RS-422/RS-485, Ethernet, Modbus TCP/RTU (mestre & escravo)
PROFINET (opcional), EtherNet/IP (opcional)

TMFlow (baseado em fluxograma/scripts)

TUV certificated ISO 13849-1, ISO 10218-1, ISO/TS 15066 - SGS certificated UL1740, CAN/CSA Z424-14 (R2019) - CE,
NSF/ANSI 169 (opcional), SEMI S2 (opcional)

Funcao de IA

Aplicacao

Precisdo de Posicionamento
Camera no Brago (Integrada)

Camera Externa (Opcional)

Classificacao, Detecgdo de Objetos, Segmentagao, Detecgao de Anomalias, OCR com IA
Posicionamento, Leitura de Cédigos 1D/2D, OCR, Deteccao de Defeitos, Medicao, Montagem
Posicionamento 2D: 0,1 mm (1)

Camera com foco automatico e resolugao de 5M, distancia de detec¢do de 100 mm ~ o

Suporte a no maximo 2x cameras GigE de 2D ou 1x camera 3D GigE (2)
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